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Харків – 2023 

 



№ Тема заняття Дата 

1 2 3 

1.  Ідентифікація рухомого складу.  06.2023 

2.  

Участь членів гуртка у наукових конференціях, 

підготовка доповідей та тез 

Впродовж року, 

Не менше одного 

виступу/тези на 

кожного учасника 

гуртка 

3.  
Дослідження можливостей систем лічення осей 

на негабаритних ділянках 
10.2023 

4.  
Дослідження нейромереж для ідентифікації 

станів систем ЗА 
12.2023 

5.  
Моделювання системи керування станцією у 

Unity Pro 
05.2024 

6.  Фізичні основи підключення ПЛК до мережі 06.2024 

7.  
Участь у винахідницькій діяльності 

(розроблення патентів) 

Впродовж року 

8.  Участь у науково-дослідній роботі (за наявності) Впродовж року  

 

ЗАТВЕРДЖУЮ:  Склав: _________________ Сергій ЗМІЙ 

 

Керівник гуртка     Сергій ЗМІЙ 

 

Керівник гуртка     Василь СОТНИК 

 

 


