


 

 

1 ЗАГАЛЬНI ПОЛОЖЕННЯ 
 

Вступнi випробування прийому на підготовку фахівців ступеня «магістр» в  

Українському державному унiверситетi  залізничного транспорту проводяться у 

вигляді фахового вступного випробування. 

Фахове вступне випробування - це комплексне квалiфiкацiйне 

випробування, мета якого полягає у перевiрцi знань та практичних навичок 

вступникiв з дисциплiн, що вiдносяться до циклу фундаментальних та 

професiйно-орiєнтованих. 

До складання фахового вступного випробування можуть бути допущенi 

абiтурiєнти, якi мають освiтнiй ступень бакалавр, магiстр, освiтньо-

квалiфiкацiйний рiвень спецiалiст. 

Ця програма фахового випробування вступникiв складена з метою 

встановлення фактичної вiдповiдностi досягнутого рiвня квалiфiкації вимогам 

Стандарту вищої освiти України та Освiтньо-професiйної програми.  

Програма спрямована на органiзацiю самостiйної роботи вступникiв для 

пiдготовки до фахового випробування; роз'яснення структури та органiзацiї 

фахового випробування; змiсту навчальних дисциплiн, за якими проводиться 

випробування, а також критерії оцiнювання з метою забезпечення прозоростi 

процесу прийому на навчання для здобутгя освiтнього ступеня  «магiстр» за 

освiтньою програмою «Електровози та електропоїзди». 

Змiст програми складено на пiдставi освiтнiх компонентiв, направлених на 

реалiзацiю компетентностей i програмних результатiв навчання, передбачених 

стандартом вищоi освiти спецiальностi J7 «Залізничний транспорт» першого 

(бакалаврського) рiвня вищої освiти та з урахуванням специфiки освiтньо-

професiйної програми «Електровози та електропоїзди». 

Завдання фахового вступного випробування вступникiв, якi вступають на 

навчання для здобутгя освiтнього ступеня «магiстр» мiстять питання з 

дисциплiн, якi вiдповiдають обранiй спецiальностi. 

Пiд час пiдготовки до фахового вступного випробування вступникам 

рекомендується повторити матерiал прослуханих лекцiй або ознайомитись з 

матерiалами, якi наведено в списку рекомендованих джерел. 



 

 

Основна частина 

(змiстовий опис теоретичноi частини навчальних дисциплiн, за якими 

проводиться випробування) 

 

1. Основи промислової електронiки [1-5] 

             1. Напівпровідникові прилади. Напівпровідникові діоди. Транзистори.  

Тиристори.  

              2. Підсилювальні та імпульсні пристрої. Підсилювальні пристрої. Імпульсні 

пристрої.  

              3. Перетворювачі, ведені мережею. Випрямлячі. Інвертори, ведені мережею, 

регулятори змінної напруги, безпосередні перетворювачі частоти. 

              4. Автономні перетворювачі. Фільтруючі та стабілізуючі пристрої. 

Імпульсні перетворювачі постійної напруг. Автономні інвертори. 

                           

    2.Теорія автоматичного керування [6-9] 

                1. Загальні відомості про лінійні САР. Класифікація САР за призначенням, 

за способом впливу на об’єкт регулювання, за величиною похибки. Математичний 

опис лінійних АСУ. Типові діяння в системах автоматичного регулювання. 

Визначення частотних характеристик.  

                2. Критерії стійкості лінійних САР. Критерій стійкості. Запаси стійкості. 

Алгебраїчні критерії стійкості. Частотні критерії стійкості. Використання 

логарифмічних частотних характеристик для дослідження стійкості. 

               3. Оцінка якості регулювання Якість АСУ. Точність АСУ в сталих 

режимах. Синтез АСУ. Корекція АСУ. Послідовна корекція в системах підлеглого 

керування. 

               4. Нелінійні та дискретні системи. Основні поняття нелінійних систем. 

Автоколивання в нелінійних АСУ. Корекція та синтез нелінійних систем. Стійкість 

нелінійних систем. Дискретні системи. Математичний опис дискретних систем.  

3. Електричнi машини [10-13] 

             1.Загальнi питания теорiї машин постiйного струму, конструкція та принцип 

дії. Магнітне коло машини постійного струму. Обмотки якоря машини постійного 

струму. Реакція якоря в машині постійного струму. Комутація машин постійного 

струму.   

             2. Генератори та двигуни постійного струму. Типи генераторів та їх 

характеристики. Умови самозбудження генераторів. Двигуни постійного струму та 

їх характеристики. Способи пуску двигунів постійного струму. Регулювання 

частоти обертання двигунів постійного струму. Гальмування двигунів постійного 

струму. Втрати потужності та ККД електричних машин. 

            3. Трансформатори. Конструкція та принцип дії трансформаторів. Основні 

рівняння робочого процесу в трансформаторі. Схеми заміщення трансформаторів. 

Режими холостого ходу та короткого замикання. Схеми та групи з’єднань обмоток 

трифазних трансформаторів. 



           4. Загальні питання теорії електричних машин змінного струму . Створення 

рухомого магнітного поля багатофазними обмотками. ЕРС та МРС обмоток 

змінного струму.  

          5. Асинхронні машини. Принцип дії та конструкція асинхронних машин. 

Основні рівняння асинхронних машин. Схема заміщення асинхронного двигуна. 

Електромагнітний момент асинхронного двигуна. Режими роботи асинхронних 

машин. Способи пуску  асинхронних машин.   

          6. Синхронні машини. Конструкція та принцип дії синхронних машин. Реакція 

якоря в синхронній машині. Кутові та U-подібні характеристики синхронних 

генераторів. Паралельна робота синхронних генераторів. Кутові та U-подібні 

характеристики синхронних двигунів. Синхронний компенсатор. 

 

      4.  Конструкція та динаміка електричного рухомого складу [14-17] 

            1. Загальні відомості про електричний рухомий склад: призначення, будова 

та принцип роботи окремих вузлів та механічної частини електрорухомого складу в 

цілому, а також динамічні процеси, що відбуваються під час руху. 

            2. Механічна частина електричного рухомого складу. Способи опису 

динамічних явищ; методи вибору схем і параметрів механічної частини на основі 

оцінки її показників динамічних якостей. 

            3. Розташування електричного обладнання та системи вентиляції 

електричного рухомого складу. 

            4. Динаміка електричного рухомого складу. Методи опису статики і динаміки 

механічних систем. 

          

             5. Управління якістю виробництва та експлуатація і ремонт 

електротранспорту [18-20] 
          1. Локомотивне господарство та експлуатація локомотивів. Наукові основи 

експлуатації електрорухомого складу, методи поліпшення використання 

локомотивного парку, підвищення продуктивності праці локомотивних бригад.  

           2. Організація обслуговування та ремонтів локомотивів. Методи розрахунків 

потрібного експлуатаційного і інвентарного парків, штатів локомотивних бригад, 

основних показників використання локомотивів, програми ремонтів, а також 

планування і управління роботою локомотивів і локомотивних бригад. 

 

6. Теорія електроприводу [21-24] 

             1. Механіка електроприводу. Коротка характеристика існуючих типів 

приводів. Кінематика електроприводу. Типові навантаження в електроприводах. 

Рівняння руху електроприводу. 

            2. Чотири квадранти роботи електроприводу. Електричні двигуни постійного 

струму незалежного збудження. Їх природні та штучні характеристики. Електричні 

двигуни постійного струму послідовного та змішаного збудження, їх природні та 

штучні характеристики. Електричні двигуни змінного струму, їх природні та штучні 

характеристики. Механічні й електромеханічні характеристики в рухомих і 

гальмових режимах.  

           3. Регулювання швидкості електропривода. Основні показники, що 

характеризують різні способи регулювання швидкості електропривода. Регулювання 

швидкості двигунів постійного струму. Регулювання швидкості двигунів змінного 

стуму. Регулювання швидкості вентильно-індукторних двигунів.  

          4. Розімкнуті та замкнуті системи автоматичного керування 

електроприводами. Класифікація систем регулювання швидкості. Системи 



підлеглого керування. Принципи побудови регуляторів в електроприводах.  

 

  

7. Електричні схеми та системи керування електровозів і електропоїздів 
[25-27] 

                  1. Призначення та умови експлуатації електровозів та електропоїздів. 

                  2. Принципи та особливості побудови систем керування.  

                  3. Схеми та системи регулювання тягового зусилля ЕРС. 

                  4. Системи захисту від надлишкового проковзування.  

                  5. Схеми та системи автоматичного управління режимів електричного 

гальмування. 

                 6. Застосування імпульсних перетворювачів для регулювання швидкості 

ЕРС з тяговими електродвигунами постійного струму. 

                 7. ЕРС з асинхронними тяговими електродвигунами.  

                 8. Допоміжні системи. Системи керування допоміжного обладнання ЕРС 

(енергетичне обладнання, системи охолодження тягового обладнання та інші).  

                 9. Системи керування електровозів і електропоїздів при автоматичному 

веденні. 

               10. Реалізація систем керування на базі програмуючих контролерів. 



 

 

2. ПРИКЛАД ЗАВДАНЬ ДЛЯ ФАХОВОГО ВИПРОБУВАННЯ 

 

1. При якому виді випробувань перевіряють придатність тягового двигуна до 

експлуатації після ремонту? 

А) Періодичні 

В) Приймально-здавальні 

С) Кваліфікаційні 

D) Типові 

 

      2. Як можна регулювати частоту обертання  двигуна постійного струму? 

А) Зміною напруги живлення. 

B) Зміною магнітного потоку. 

C) Зміною напруги живлення, зміною магнітного потоку, уведенням в коло 

якоря додаткового резистора. 

D) Уведенням в коло якоря додаткового резистора. 

       3. Які види втрат енергії не залежать від навантаження двигуна постійного 

струму? 

А) Електричні. 

B) Магнітні та механічні. 

C) Додаткові. 

D) Втрати на вентиляцію. 

 

      4. Яке призначення трансформатора? 

     А) Перетворення змiнного струму на 

постiйний  

     В) Регулювання частоти струму 

     С) Змiна рiвня напруги 

     D) Вимiрювання електричної потужностi 

 

        5 .Яка найкраща міра підвищення потенціальної стійкості тягових двигунів 

постійного струму електровозів? 

А) Застосування нерівномірних повітряних проміжків під головними 

полюсами. 

B) Застосування компенсаційної обмотки. 

C) Застосування електрографітових щіток. 

D) Шихтування осердя додаткового полюса. 
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3. КРИТЕРIЇ, СТРУКТУРА ТА ПОРЯДОК ОЦIНЮВАННЯ 

 

 

Фахове вступне випробування проводиться вiдповiдно до Правил прийому 

на навчання до Українського державного унiверситету залiзничного транспорту 

у 2026 роцi. 

Оцiнювання знань вступникiв здiйснюеться за шкалою вiд 100 до 200 балiв. 

Фахове вступне випробування проводиться у формi тестування. 

Тест мiстить 20 завдань. Отриманий результат тестування (кiлькiсть 

правильних вiдповiдей) переводиться у шкалу 100-200 балiв вiдповiдно до 

таблицi 1 переведения кiлькостi правильних вiдповiдей у шкалу 100-200 балiв, 

наведеної в цьому роздш1. 

Мiнiмальна кiлькiсть балiв для участi у конкурсному вiдборi становить 100 

балiв. 

Фахове вступне випробувания є вступним iспитом зi спецiальностi 

(фаховим iспитом) вiдповiдно до Правил прийому УкрДУЗТ, у зв'язку з чим 

вiдеозапис його проведения не здiйснюеться. 

Фахове вступне випробувания проводиться в очнiй формi в УкрДУЗТ. 

Проведения вступного випробувания з використаниям дистанцiйних технологiй 

допускаеться виключно у випадках, визначених Правилами прийому УкрДУЗТ 

у 2026 роцi та Порядком прийому на навчания для здобуття вищої освiти в 

2026 роцi, за рiшенням Приймальної кoмiciї УкрДУЗТ. 

Вступник виконуе завдання вступного випробування один раз. У разi 

виникнення обставин, що унеможливлюють завершения вступного 

випробування (технiчнi збої, загроза життю та безпецi або iншi об’єктивні 

причини), рiшення щодо можливостi повторного складання приймається 

Приймальною комiсiею УкрДУЗТ. 

У разi отримання результату менше встановленого мiнiмального значения 

фахове вступне випробування вважається не складеним, i вступник не 

допускається до участi у конкурсному вiдборi. 

Апеляцію на результати фахового вступного випробувания подаються та 

розглядаються вiдповiдно до Положения про апеляцiйну комiсiю Українського 
.
державного залізничного  транспорту  у  строки  та  порядку, 

визначенi Правилами прийому. 



 

 

 

Таблиця 1 - Переведения кiлькостi правильних вiдповiдей у шкалу 

100-200 балiв 

Кiлькiсть правильних 

вiдповiдей Результат (бал) 

0-3 не склав 

4 100 

5 106 

6 113 

7 119 

8 125 

9 131 

10 138 

11 144 

12 150 

13 156 

14 163 

15 169 

16 175 

17 181 

18 188 

19 194 

20 200 
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